Caso practico: Doblador de tension de media onda

Doblador de tensidon de media onda

Nivel: Medio | Objetivo: Analizar y ensamblar un circuito doblador de tensién para aumentar la
tension pico de una senal de CA.

## Objetivo y caso de uso
En...

Caso practico: Oscilador controlado por luz


https://prometeo.blog/es/caso-practico-doblador-de-tension-de-media-onda/
https://prometeo.blog/es/caso-practico-oscilador-controlado-por-luz/

Oscilador controlado por luz

Nivel: Medio. Disenar un oscilador astable NE555 donde una LDR modula la frecuencia de
salida en funcion de la luz ambiental.

## Objetivo y caso de uso
En...

Caso practico: Medicion de corriente con shunt


https://prometeo.blog/es/caso-practico-medicion-de-corriente-con-shunt/

Medicidn de corriente con shunt

Nivel: Medio - Utilice una resistencia de muy bajo valor para medir indirectamente la corriente
de una carga de CC a través de la caida de tension.

##...

Caso practico: Detector de sombra para alerta visual


https://prometeo.blog/es/caso-practico-detector-de-sombra-para-alerta-visual/

Detector de sombra para alerta visual
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Nivel: Medio — Construye un detector de sombra estable con indicacion visual y baja
probabilidad de activacion falsa.

## Objetivo y caso de uso

Construiras...

Caso practico: Polarizacion de base con resistor


https://prometeo.blog/es/caso-practico-polarizacion-de-base-con-resistor/

Polarizacion de base con resistor
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Nivel: Medio — Calcular y verificar un resistor de base para conmutar de forma segura un
transistor NPN desde una salida ldgica.

## Objetivo y caso de...

Caso practico: Cerradura de boveda con retardo y etapa de
potencia


https://prometeo.blog/es/caso-practico-cerradura-de-boveda-con-retardo-y-etapa-de-potencia/
https://prometeo.blog/es/caso-practico-cerradura-de-boveda-con-retardo-y-etapa-de-potencia/

Cerradura de boveda con retardo y etapa de potencia

Domina la Electrénica Analdgica disefiando una cerradura de béveda segura. Usa un Transistor
para controlar solenoides y crea retardos precisos de 5 segundos.



